Priedas Nr. 8.19
Gizy TP (500 MVA 330/220/10 kV, AT-1, AT-2 ir AT-3) jtampos reguliavimo désnio
nuostatos, kai valdymas vykdomas pagal reaktyvios galios srauta
2024-09_-___

I. V| reaktyvios galios nejautrumo zona (Quzv) + 25* MVar,(nuotoliniu badu turi biti
numatyta galimybé keisti reaktyvios galios nejautrumo zona, diapazone nuo + 0 MVar iki
+ 450 MVar, diskretiskumas 1 MVar).

II.  Gizy AT 220 kV (V]) puséje turi biti vykdomas automatinis jtampos reguliavimas (A|R) ir
palaikomas pastovus 50* MVar reaktyvios galios srautas (Qujpataikoma) (NUotoliniu biidu turi
buti numatyta galimybé keisti Qujppawikoma palaikomos reaktyvios galios srauto dydi,
diapazone nuo 0 MVar iki 450 MVar, diskretisSkumas 1 MVar), bei turi biti atsizvelgiama
i Ua - faktine jtampa A] (Uamin=335"<Unr<Unmax=355", nuotoliniu biidu turi blti numatyta
galimybé keisti minimalia ir maksimalig jtampos riba Uamin ir Uamax nuo 297 kV iki 367
kV, diskretiskumas 0,1 kV) ir Uy - faktine jtampa V| pusése (Uyjmin=210*<Uyjs<Uyimax=230",
nuotoliniu budu turi bati numatyta galimybé keisti minimalig ir maksimalig jtampos ribg
Uvjmin NUo 198 KV iki 244 kV, diskretiskumas 0,1 kV):

a. kai suminis reaktyvios galios srautas per darbe esancius autotransformatorius V|
puséje palaikomas pagal kryptj iS A| i V| puse, tuomet:
Q=(QV[palaikoma) S QNZV[

b. kai suminis reaktyvios galios srautas per darbe esancius autotransformatorius V|
puséje palaikomas pagal kryptj is V| i A] puse, tuomet:
Q='(QV[palaikoma) t QNZV[

c. kai suminis reaktyvios galios srautas per darbe esancius autotransformatorius V|
puséje palaikomas neatsizvelgiant j reaktyvios galios srauto kryptij, tuomet:

(QV[min='8oA) SQfV[ < (80A=QV[max)

(nuotoliniu budu turi buti numatyta galimybé keisti minimalig Qujmin ir maksimalia
Quimax reaktyvios galios ribas nuo -450 MVar iki 450 MVar neatsizvelgiant j faktine
reaktyvios galios (Qsv) krypti, diskretiskumas 1 MVar)

*nuotoliniu blidu dispecerinio valdymo sistemoje turi biiti numatyta galimybé A|R vykdyti parenkant Il.a arba Il.b
arba Il.c salygas

lll.  Uzdelsimo laikai:

a. UZdelsimo laikas esant pirmam impulsui t1=120* s, (nuotoliniu bldu turi buti
numatyta galimybeé keisti t1 reikSme, diapazone nuo 5 s, iki 360 s, diskretiSkumas
15s)

b. UzZdelsimo laikas esant pakartotiniam impulsui t2=60* s, (nuotoliniu bidu turi
bUti numatyta galimybé keisti t2 reikSme, diapazone nuo 5 s, iki 360 s,
diskretiskumas 1 s)

IV.  AJR veikimas blokuojamas nuo jtampos pokycio A| puséje:

a. kai jtampa pazeméja iki 253* kV, (nuotoliniu blidu turi bati numatyta galimybé
keisti jtampos pokycio ribg nuo 253 kV, iki 345 kV, diskretiskumas 0,1 kV)

b. kai jtampa paaukstéja iki 384* kV, (nuotoliniu bidu turi biiti numatyta galimybé
keisti jtampos pokycio ribg nuo 345 kV, iki 384 kV, diskretiskumas 0,1 kV)

V.  AJR veikimas blokuojamas nuo apkrovos srovés V| puséje:

kai bent vieno i$ darbe esandiy AT apkrovos srové paaukstéja iki 1240 A, (nuotoliniu bidu turi
buti numatyta galimybé keisti apkrovos srove nuo 1100 A, iki 1458 A, diskretiskumas 1 A.)



Priedas Nr. 8.19

Pastabos:

A.

konkreti nuostaty reikSmé bus patikslinta ir iSduota projekto derinimo metu per 20 d.d. nuo uzklausos
gavimo dienos;

visi keiciami dydziai nurodyti Siuose nuostatuose yra individualiis (nuostaty keitimas turi biti atlieckamas
dispecerinio valdymo sistemoje), uzduodami vardiniais dydZiais ir negali dubliuotis su kity nuostaty grupiy
keiciamais dydziais;

linijiniai jtampos matavimai nuo V| ir A] pusés j valdiklj turi bati uzvesti panaudojant ,,B“ ir ,,C“ faziy;

numatytas rankinis/automatinis uzduotos jtampos palaikymas - galimybé perjungti, jjungti ir iSjungti
(nuostaty keitimas turi bati atliekamas dispecerinio valdymo sistemoje);

numatytas atSaky perjungiklio rankinis/automatinis valdymas (individualus kiekvieno AT arba grupinis i$
bet kurio jtampos reguliavimo valdiklio ir is realaus laiko dispecerinio valdymo sistemos):

i. Individualus rankinis

ii. Individualus automatinis
iii.  Grupinis rankinis
iv.  Grupinis automatinis

vykdant automatinj individualy ar grupinj jtampos reguliavima numatoma apsauga nuo atsaky perjungimo
pavary issiderinimo;

numatytas technologiniy signaly i$ atSaky perjungiklio pavary surinkimas ir perdavimas j realaus laiko
dispecerine valdymo sistema.



